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1. Ogdélne informacje dotyczace bezpieczenstwa pracy

W celu zachowania bezpieczenstwa obstugi oraz bezawaryjnej pracy urzadzenia nalezy za-
znajomic¢ si¢ z przepisami BHP oraz wskazéwkami niniejszej instrukcji.
Niniejszg instrukcje nalezy przechowywa¢ w miejscu uzytkowania urzadzenia.
Do niniejszej instrukcji obstugi maja dodatkowo zastosowanie ogdlnie obowiazujace lub branzowe
przepisy dotyczace zapobieganiu wypadkom oraz ochrony $rodowiska.
Niniejsza instrukcja zawiera najwazniejsze wskazowki zwigzane z bezpiecznym obchodzeniem si¢
z dostarczonym urzadzeniem. Powinny ich przestrzega¢ wszystkie osoby, w szczeg6lnosci te, ktore
sg odpowiedzialne za obstuge urzadzenia.

Niebezpieczenstwa wynikajace z pracy urzadzenia.

Urzadzenie zostato zaprojektowane w oparciu o najnowszy poziom wiedzy technicznej oraz
zgodnie z przepisami bezpieczenstwa. Jednakze w wyniku nieodpowiedniego uzytkowania moga
powsta¢ zagrozenia dla urzadzenia lub dla obshugi.

Urzadzenie powinno by¢ uzytkowanie wytacznie:

- W sposoOb zgodny z jego przeznaczeniem,

- w bardzo dobrym stanie technicznym niebudzacym zastrzezen.

Obowigzki uzytkownika:

Do pracy z urzadzeniem mogg przystapi¢ tylko i wytgcznie osoby, ktore:

- zapoznaly si¢ z przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa pracy oraz zapobiegania wypadkom, oraz
zostaly wprowadzone w tematyke obchodzenia si¢ z urzgdzeniem,

- zapoznaty si¢ i zostaly przeszkolone zgodnie ze wskazéwkami niniejszej instrukcji obstugi.

Jesli w pracy z urzadzeniem konieczne jest korzystanie z osobistych srodkow ochronnych, srodki
takie nalezy zapewnic.

Zachowanie si¢ w przypadku awarii

W sytuacji awaryjnej lub nieprawidlowe] pracy urzadzenia nalezy natychmiast wylaczy¢
urzadzenie za pomoca wylacznika awaryjnego (wciskajac go), a nastepnie odlaczy¢ zasilanie i po-
wiadomi¢ swoje bezposrednie kierownictwo.
Niebezpieczenstwa zwiazane z zasilaniem energia elektryczna

Prace zwigzane z zasilaniem elektrycznym powinny by¢ wykonywane przez osoby do tego
uprawnione. Elektryczne wyposazenie urzadzenia nalezy regularnie kontrolowaé w celu wyelimino-
wania zagrozen.
Dostep do urzadzen elektrycznych zastrzezony jest jedynie dla obstugi upowaznione;.
Jesli niezbedne jest wykonywanie prac na elementach przewodzacych prad elektryczny, druga oso-
ba powinna kontrolowa¢ przebieg robdt, aby w razie potrzeby wylaczy¢ wylacznik gtowny.

Zmiany konstrukcyjne
Bez zgody producenta nie wolno dokonywaé zadnych zmian konstrukcyjnych urzadzenia.

Wymiana czg$ci urzadzenia musi odbywacé si¢ w sposob nienaruszajacy jego stanu technicznego.
Nalezy stosowac¢ jedynie oryginalne czg¢$ci zamienne.

Instalacja elektryczna urzadzenia przystosowana jest do zasilania na napigcie 230V/50Hz. Przed
przystapieniem do podiaczenia do zasilania uprawniony elektryk powinien sprawdzi¢ zgodnos¢
gniazd i wtykow oraz czy spetnione sg parametry sieci zasilajace;.



Naprawa i konserwacja

Glownym celem konserwacji jest zapewnienie wtasciwego funkcjonowania urzadzenia. Pra-
widtowa konserwacja zapobiega wielu awariom, a w razie jej wystgpienia redukuje koszty naprawy
do niezbednego minimum.

Przyczyna obnizenia sprawnosci urzadzenia jest przede wszystkim jego zuzycie wynikajace
z eksploatacji oraz zaktocenia zewnetrzne takie jak btedy obstugi, niewtasciwe obchodzenie si¢ z
urzadzeniem oraz wykorzystywanie ptynéw znacznie dhuzej niz wynika to z ich dopuszczalnego
czasu pracy.

Wszelkie oznaki zblizajacej si¢ awarii, uszkodzenia i ich naprawy nalezy zglaszac i zleca¢
bezposrednio u producenta.

Podczas czyszczenia i mycia urzadzenia nalezy bezwzglednie odlaczy¢ je od zasilania po-
przez wyjecie wtyczki sieciowej z gniazda zasilania. Do mycia uzywac¢ migkkiej szmatki zwilzo-
nej w wodzie z dodatkiem niewielkiej ilosci ogdlnie dostgpnych detergentow. Po umyciu nalezy
wysuszy¢ urzadzenie i dopiero wowczas ponownie podigczy¢ je do zasilania.

UWAGA ! Wykonywanie wszelkich czynnosci wymagajacych dostepu do przegrody gdzie
znajdujg si¢ elementy sterujace lub do elementow grzewczych dostepnych po odkreceniu
scianek obudowy moze wykonywa¢ tylko odpowiednio wykwalifikowany i przeszkolony per-
sonel z zakladow naprawczych, lub serwis producenta.

To urzadzenie jest oznaczone zgodnie z dyrektywa Europejska 2002/96/WE oraz polska Ustawa o
zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym symbolem przekreslonego kontenera na odpady.
Takie oznakowanie informuje, ze sprz¢t ten, po okresie jego uzytkowania nie moze by¢ umieszcza-
ny lacznie z innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstwa domowego. Uzytkownik jest zobo-
wigzany do oddania go do odpowiednich punktéw prowadzacych zbieranie. Lokalne punkty zbior-
ki, sklepy oraz gminne jednostki, tworza system umozliwiajacy oddanie tego typu sprzetu.
Wlasciwe post¢epowanie ze zuzytym sprze¢tem elektrycznym i elektronicznym
przyczynia si¢ do uniknigcia szkodliwych dla zdrowia ludzi i Srodowiska
naturalnego konsekwencji, wynikajacych z obecnosci skladnikow niebezpiecznych
oraz niewlasciwego skladowania i przetwarzania takiego sprzetu.



2. Budowa i zasada dziatania

Krancowka gorna.

Krancowka dolna

Przekladnia $limakowa.

- Silnik elektryczny.

~— Prowadnice.
~ Wyprowadzenie czujnika sity.

Obudowa czujnika przemieszczenia.

Popychacz.

~—_ Trzpien czujnika przemieszczenia.

Rys. 1 Budowa stanowiska.

Stanowisko silownika jest zbudowane na bazie wytrzymalej stalowej ramy. Trdjfazowy silnik nape-
dowy jest potaczony z przektadnig §limakowa zamieniajacg ruch obrotowy silnika na przemieszcze-
nie liniowe popychacza. Slimak wychodzacy z przektadni jest potaczony z tensometrycznym czuj-
nikiem sity i popychaczem w bloku prowadnic. Prowadnice sg wykonane ze stalowych §lizgaczy
utozyskowanych slizgowo na stalowych kolumnach walcowych. Taka budowa napedu umozliwia
przeniesienie przez popychacz na badang konstrukcje znacznych sit bez niebezpieczenstwa uszko-
dzenia.

Popychacz moze by¢ wydtuzony w celu dopasowania do badanej konstrukcji.

Ugigcie badanej konstrukcji jest mierzone za pomocg potencjometrycznego czujnika przemieszcze-
nia mocowanego do ramy stanowiska.

Stanowisko jest wyposazone w uktady zabezpieczajace:
— dwa wylaczniki krancowe zabezpieczajace przed przekroczeniem zakresu pracy liniowej $li-
maka przektadni (zabezpieczenie gérnego i dolnego zakresu pracy)
— zabezpieczenie czujnika sity przed przekroczeniem maksymalnej sity

Silnik elektryczny jest zasilany za pomoca falownika LG-iC5 zamieniajacego jednofazowe napig-
cie sieciowe 230V/50Hz na trzy fazy w pelni sterowe przez falownik. Uktady elektroniczne obstu-
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gujace falownik, zabezpieczenia i czujniki pomiarowe sg umieszczone w oddzielnej obudowie.
Obudowa jest potaczona ze stanowiskiem przewodami o dlugosci 4m z uwagi na niezbedne odsu-
nigcie czesci obstugiwanej przez uzytkownika od strefy wystepowania duzych obcigzen na badanej

konstrukc;ji.

Stanowisko jest potaczone z komputerem za pomocg przewodu USB oraz RS232, a cate badanie
jest przeprowadzane automatycznie za pomocg dostarczonego ze stanowiskiem oprogramowania.
Program na podstawie warto$ci pomierzone;j sity i przesunigcia, przetwarza dane i steruje silnikiem.
Do pomiaru sily i przesunigcia stuza czujniki wraz z systemem pomiarowym AV32MDB. Sygnat z
czujnikow poditaczony jest rowniez do modutu AV32 F6 peligcego rolg sprzetowego zabezpiecze-
nia przed przecigzeniem. Modut AV32MDB polaczony jest z komputerem interfejsem komunika-
cyjnym USB. Sitownik stanowiska obstuguje silnik tréjfazowy asynchroniczny sprzegnigty z falow-
nikiem. Program steruje silnikiem przesylajac instrukcji interfejsem RS232 do RF_ WYJ P aten
steruje falownikiem. Schemat elektryczny stanowiska przedstawiono na rysunku 2 1 3.
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Rys. 2 Schemat elektryczny skrzynki sterowniczej.

W sktad sterowania silnikiem wchodzg dwa sterowniki RF. WYJ P sterownik z wyj$ciem cyfro-
wym i RF_DUIP sterownik z wyj$ciem analogowym. W sterowaniu stanowiska wykorzystano tyl-
ko sterownik z wyj$ciem cyfrowym. Do sterowania RF. WYJ P uzywa si¢ rozkazy:
Maksymalnie szybko w gore: #1 x0;0 y250;250 &
Maksymalnie szybko w dot:  #1 x210;210 y0;0 &
Stop silnika: #1 x0;0 y0;0 &
Precyzyjnie w dot: #1 x100;100 y0;0 &
Precyzyjnie w gore: #1 x0;0 y180;180 &
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gdzie:

#1 - adres sterownika RF. WYJ

X — wyjscie x sterownika

y — wyj$cie y sterownika

100;100 - warto$ci wypetnien (dwa razy rozdzielone $rednikiem) w zakresie od 0 do 250.
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Rys. 3 Schemat elektryczny sitownika.

2.1 Program sterujacy, algorytm dziatania:

1. Proéba zgodnosci z norma ZUAT-15/X.01/2009
— Ustawiamy (zatwierdzamy) wielko$¢ maksymalnego obcigzenia np. F=4kN
— Zatwierdzamy(ustawiamy) krok sity np. S00N
— Zatwierdzamy(ustawiamy) predkos¢ obrotow silnika (napigcie sterujace falownik)
— Ustawiamy (zatwierdzamy) maksymalne przesunigcie badania np. 35mm
— Zatwierdzamy (ustawiamy) czas To domyslnie 60min.
— Zatwierdzamy (ustawiamy) czas Tpo domyslnie Smin
— Weciskamy START: tu potwierdzenia bezpieczenstwa .
— Wynikiem jest Tabela wynikéw pomiaru.




'F[kN], I[mm] Przesunigcie.

tl t2 t3 t4 Czas[sek]
tl dla F=4kN To=1t2-tl=1godz Tpo=t4-t3=5min

Rys. 4 Poglgdowy przebieg calego procesu.

Tabela wynikéw pomiaru przyklad:
Obcigzenie[kN]  Odksztatcenie[mm]

0
0,5 1,10
1,0 2,20
1,5 3,10
2,0 4,40
2,5 5,80
3,0 7,50
3,5 9,30
4,0 11,50
Po 60min 4.0 12,00 <35mm.
3,5 10,70
3,0 9,30
2,5 8,10
2,0 6,70
1,5 5,40
1,0 4,20
0,5 2,90
0,0 1,60
Po 5min 0,0 1,55

program zmienia czg¢sto$¢ pomiaroOw w poszczegdlnych okresach
pomiarowych.

Dla 0-t1 szybko np 2sek,

Dla t1-t2 wolno np 2min.

Dla t2-t3 szybko np 2sek.

Dla t1-t2 wolno np 20sek.



2. Préba odksztalcenia.

Jaka sita wymusi odksztalcenie stelaza o ustawiong wielko$¢.

Nk v =

Zatwierdzamy wielko$¢ maksymalnego obcigzenia np. F=4.0kN
Zatwierdzamy(ustawiamy) krok sity np.0,5kN

Zatwierdzamy(ustawiamy) predkos$¢ obrotow silnika (napigcie sterujace falownik)
Ustawiamy (zatwierdzamy) maksymalne przesuni¢cie badania np. 15mm
Wciskamy START: tu potwierdzenia bezpieczenstwa .

Wynikiem jest ponizsza tabela.
Tabela wynikow pomiaru:

Obcigzenie[kN]  Odksztalcenie[mm]

0

0,5 1,10
1,0 2,20
1,5 3,10
2,0 4,40
2,5 5,80
3,0 7,50
3,5 9,30
4,0 11,50
4,5 12,80
5,0 13,50
5,5 14,60
5,7 15,00

Wszystkie opisane powyzej parametry ustawiane sg w programie komputerowym.

4.

Dane techniczne.

— Zasilanie: 230VAC

— Moc maksymalna stanowiska: <400W

— Silnik: indukcyjny klatkowy moc 0.25kW.

— Falownik: 0.75kW

— Maksymalne obciazenie czujnika sity: < 10kN

— Zakres wartosci sity wywieranej przez uktad obcigrzajacy: 0,1KN — 10KN.
— Doktadnos¢ pracy uktadu obcigzajacego: <+-50N.

— Automatyczne wylaczenie uktadu zasilania dla sity nacisku >90KN.
— Dopuszczlny nacisk maksymalny sitownika: < 17KN

— Doktadnos¢ odczytu strzatki ugiecia <0.1mm.

— Zakres przesuwu popychacza >100mm.

— Interfejs komunikacyjny dla danych pomiarowych: USB 2.0

— Interfejs komunikacyjny dla sterowania: RS232

— Opcje programowania:

Préba zgodna z warunkami ZUAT-15/X.01/2009

Sprawdzenie jaka sita wywota odksztatcenie badanego stelaza o 35mm

Mozliwos$¢ rejestracji parametrow z krokiem <500N

Archiwizacja i $ledzenie pomiaréw na biezaco za pomocg programu komputerowego.
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5. Obstuga.

Stanowisko nalezy podlaczy¢ do komputera za pomoca przewodéw USB oraz RS232. Podlgczy¢
przewody czujnikowe. Podlaczy¢ kabel sieciowy stanowiska — zasilanie ukladu sygnalizuje zielona
dioda LED na obudowie. Aby zalaczy¢ zasilanie falownika nalezy wcisng¢ czerwony przycisk
WLACZ na obudowie. Gotowos¢ stanowiska do rozpoczecia badania sygnalizuje zapalenie czerwonej
diody LED (Praca) na obudowie. Wcisnigcie czarnego przycisku WYLACZ spowoduje odlaczenie

zasilania falownika (razem z silnikiem).

(Uwaga : jezeli po wcisnigciu 1 odpuszcezeniu przycisku WEACZ — czerwona dioda gasnie, oznacza to
ze zadziatalo ktores z zabezpieczen stanowiska lub kabel USB nie jest podtaczony do komputera).

Gdy stanowisko jest gotowe do badania, nalezy przej$¢ do obshugi programu na komputerze.

5.1 Instrukcja program obstugi stanowiska.

Instrukcja obstugi programu APEK MonkeyPrezenter sterujacego stanowiskiem do badania

ram montazowych.
Ustawienia | Badania

Garny zakres oboiazenia [k]
30

Krok sity [kN]
3

Garny zakres przesunieda [mm]
10

Czas To [min]
1

Czas Tpo [min]
1

Lmax [-----------mmmmmmm--

LN oo

F[IN], I[mm] Presuniscie.

Crestosc dla 0 - t1 [5]
3

Czestosc dla t1 - 12 [5]
10

Czestosc dla t2 - 13 [5]
2

Czestosc dla t3 - 14 [s]
5

tl &2

t3 t4 Czs=k]

tl da F=IkN To=t2-tl=lgedz Tpo=-5=3mmn

Rys. 5 Widok zaktadki Ustawienia.



1. Ogolny opis programu.

Program APEK MonkeyPrezenter steruje stanowiskiem do badania ram montazowych.
Umozliwia wykonanie dwoch badan: proby zgodnos$ci z normg ZUAT-15/X.01/2009 oraz préby
odksztalcenia.

2. Dgziatanie oraz uruchomienie programu.

Pierwszym podstawowym krokiem przed rozpoczeciem badan, jest ustawienie odpowied-
nich parametréw. Ponizej przedstawiono widok zaktadki Ustawienia wraz z opisem poszczegol-
nych parametrow.

Opis parametrow:

* gbrny zakres obcigzenia [kN] — maksymalne obcigzenie;

» krok sity [kN] — warto$¢, co jakg zapamigtujemy pomiar obcigzenia i przesunigcia;

* gbrny zakres przesuni¢cia [mm] — maksymalne przesunigcie;

* czas To [min] — czas, w ktorym utrzymujemy statg site;

* czas Tpo [min] — czas, ktory odczekujemy po badaniu do wykonania kolejnego pomiaru;
* czestos$¢ dla 0-tl [s] — czesto$¢ wstawiania nowego pomiaru na wykres w czasie 0 - t1;

* czestos¢ dla tl —t2 [s] — czesto$¢ wstawiania nowego pomiaru na wykres w czasie tl - t2;
* czestos$¢ dla t2 — t3 [s] — czesto$¢ wstawiania nowego pomiaru na wykres w czasie t2 — t3;
* czestos$¢ dla t3 — t4 [s] — czestos¢ wstawiania nowego pomiaru na wykres w czasie t3 — t4.

| Wiasciwosd systemu | Ustawienia | Badania |

L F
25.50 1.45

Czas badania: 00:00:23

LISTAMTEMIA PRZYGOTL]

Wybierz badanie

START

Proba zgodnosd z norma ZUAT-15/

@ Proba odksztalcenia

STOP
RAPORT ‘ OTWORZ SZABLON
Awaria:
I R R B R

| RESET |

Rys. 6 Widok zaktadki Badania.
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Po ustawieniu wszystkich parametrow w zaktadce Ustawienia, nalezy przej$¢ do zaktadki
Badania. W zaktadce tej nalezy wcisng¢ przycisk USTAWIENIA. Na ekranie pojawi si¢ nowe okno
zawierajace ustawienia do uzupehienia przed kazdym badaniem. Istotne jest, by wpisa¢ nazwe pli-
ku, do ktorego zostang one zapisane oraz je wszystkie uzupelié¢. W przypadku braku nawet jedne-
g0 parametru program nie pozwoli na kontynuowanie badan. Po wpisaniu wszystkich ustawien,
wcisng¢ przycisk Zatwierdz.

Po zatwierdzeniu ustawien mozna wcisnaé przycisk PRZYGOTUJ, ktéry odpowiada za
szybsze opuszczenie popychacza. Program zadba o to, aby popychacz ustawit si¢ w odpowiedniej
odlegtosci od badanej ramy. Po zakonczeniu w oknie tekstowym po prawej wyswietli si¢ komuni-
kat ,,ZAKONCZONO PRZYGOTOWANIE”.

Nastepnie nalezy wybrac rodzaj badania: proba zgodnosci z normg ZUAT-15/ lub proba od-
ksztalcenia. Na koniec wcisng¢ przycisk START. W gornej czesci zaktadki pojawig si¢ aktualne
wartosci sity (F) oraz przesuniecia (L). W przypadku prawidlowego przebiegu badania warto$ci
beda znajdowac si¢ na zielonym tle, natomiast tlo czerwone bgdzie sygnalizowac przekroczenie
ustawionych warto$ci maksymalnych.

Po zakonczeniu badan, nalezy wcisna¢ przycisk RAPORT. Zostanie utworzony plik
PlikRaportu.xls, w ktorym zostaty zapamigtane wszystkie parametry oraz wyniki badan. Nastepnie
weisna¢ przycisk OTWORZ SZABLON, ktéry to otworzy wzor szablonu protokotu oraz dodatkowy
plik PlikRaportu.xls. Nastepnie nalezy skopiowa¢ arkusz z tego pliku do arkusza z plikiem szablonu
protokotu. W szablonie zostang wpisane automatycznie wszystkie parametry oraz pomiary. Po tych
czynnos$ciach protokot bedzie gotowy do wydruku.

3. Przed kazdym nowym badaniem nalezy wprowadzi¢ pewne ustawienia w programie. W
tym celu nalezy w zaktadce Badania wcisna¢ przycisk Ustawienia.

Ustawienia | Badania

L F

LUISTAWIENIA

PRZYGOTU]

—

Wybierz badanie
@ Proba zgodnosd z normg ZUAT-15/ | TR |

Préba odksztalcenia | STOP |

Awaria:

[ NN

Rys. 7 Widok zmienionej zaktadki Badania.
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Na ekranie pojawi si¢ nowe okno zawierajace ustawienia do uzupetnienia przed kazdym ba-
daniem. Istotne jest, aby wpisa¢ nazwe pliku, do ktorego zostang one zapisane oraz je wszystkie
uzupetnié. W przypadku braku nawet jednego parametru program nie pozwoli na kontynuowanie
badan. Podane parametry do ustawienia sg wytacznie zaproponowanymi. Istnieje mozliwos¢ usu-
nigcia lub dodania dodatkowych. Po wpisaniu wszystkich ustawien, nalezy wcisnag¢ przycisk Za-
twierdz.

T8 USTAWIENIA = | B [

Nazwa pliku

Gdrny zakres obcigzenia [kN] 4
Krok sity [kN] 0,3
Garny zakres przesuniecia [mm] @ 2,2
Czas To [min] 2
Czas Tpo [min] 1
Przedmiot badan
Materiat ramy
-dostawca
-atest materiatovy
-Swiadectwo jakosci
Wymiar ramy A
Wymiar ramy B
Wymiar ramy C
Wymiar ramy D
Wymiar E
Wymiar G
Wymiar H
W‘ymiari

ZATWIERDZ

Rys. 8 Widok okna Ustawienia.
Uzupetienie powyzszych parametrow jest rowniez istotne ze wzgledu na koncowy protokot
badan. Wszystkie te ustawienia bedg przenoszone do arkusza kalkulacyjnego, ktory bedzie zawierat
szablon protokotu.

4. Do przyspieszenia rozpoczecia badania dodano opcj¢ szybszego opuszczania popychacza. W
tym celu nalezy w zakladce Badania, wcisnaé przycisk Przygotuj. Program sam zadba o to, aby
popychacz ustawit si¢ w odpowiedniej odleglosci od badanej ramy. Po zakonczeniu w oknie
tekstowym po prawej wyswietli si¢ komunikat ,,ZAKONCZONO PRZYGOTOWANIE”.

5.2 Kalibracja i zerowanie czujnikow.

Aby wykona¢ zerowanie (tarowanie) czujnikow nalezy po uruchomieniu programu wcisng¢ przycisk
[Go to Assist programme]. Nastepnie w zaktadce [Settings] wcisng¢ przycisk [Taring of sensors].
Przed tarowaniem nalezy zada¢ warto$¢ zerowa wszystkim tarowanym czujnikom. Wcisngé przycisk
[Taring of sensors] z menu w zaktadce [settings]. Zaznaczy¢ czujniki do tarowania 1 wcisng¢ przycisk
[Taring of sensors].

Dodatkowo dat¢ 1 godzina ostatniego tarowania mozna przeczyta¢ we wilasciwosciach czujnika tj.
,,LTareTime”.

Kalibracja czujnikoéw polega na korekcji statej S B w pliku wiasciwosci czujnikow. Pliki znajduja sie
w folderze \sensors. Charakterystyka czujnika ma posta¢c y =S Bx +C
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6.

Procedura w przypadku wystapienia awarii

Zadziatanie ktorego$ z zabezpieczen w stanowisku spowoduje odlaczenie zasilania falownika i
natychmiastowe zatrzymanie pracy silnika (falownik jest wyposazony w krotkotrwate podtrzymanie
zasilania 1 wylaczy si¢ dopiero po kilku sekundach, ale silnik stanie od razu po zadziataniu
zabezpieczenia).

W przypadku awarii nalezy ustali¢ co byto jej zrodtem i usungé przyczyne :

jezeli zadziatata gérna krancéwka — popychacz jest maksymalnie podniesiony, nalezy wcisnaé
w programie w polu 'Awaria' przycisk "W DOL' , a nastepnie wcisna¢ i przytrzymaé czerwony
przycisk na obudowie az popychacz wycofa si¢ i sam zatrzyma.

jezeli zadziatata dolna krancéwka — popychacz jest maksymalnie opuszczony, nalezy wcisnaé
w programie w polu 'Awaria' przycisk 'W GORE' , a nastgpnie wcisnaé i przytrzymaé
czerwony przycisk na obudowie az popychacz wycofa si¢ i sam zatrzyma.

Jezeli zadziatalo zabezpieczenie czujnika przemieszczenia, nalezy przerwaé badanie i wycofac
popychacz aby czujnik wrocit do zakresu swojej pracy (moze by¢ konieczne odkrecenie
czujnika od ramy)

jezeli zadzialato zabezpieczenie przeciw przecigzeniu czujnika sily - nalezy wcisnaé w
programie w polu 'Awaria' przycisk 'W GORE', a nastepnie wcisnaé i przytrzymaé czerwony
przycisk na obudowie az popychacz wycofa zmniejszajac site nacisku.

Dodatkowo nalezy upewnic sig, ze kabel USB jest podiaczony do uruchomionego komputera
(elektronika sterujaca i pomiarowa jest zasilana z portu USB i stanowisko inaczej si¢ nie
uruchomi)

Wewnatrz obudowy z elektronikg jest sieciowy bezpiecznik przetaczny

Nastawy falownika
W przypadku awarii falownika, nalezy zresetowac jego nastawy do ustawien fabrycznych, a nastepnie
wprowadzi¢ nastgpujace nastawy (obstuga falownika w jego dokumentac;ji) :

Ekran :
drv
Frq
12

I3

14

I5
F50
ACC
dEc
F28
F39
F57
F58

Wigcej

Parametr :
1

2

0

0

10
60.00
0

2

1.5
15
110
200
10

informacji o pracy falownika w instrukcji obstugi.
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