Opis Programu APEK AssistAV

OPIS PROGRAMU APEK AssistAV wer.4.2.6

- Program wspotpracuje z systemami pomiarowym AV32XXXX :

- Wymagany system operacyjny: WIN XP, WIN7(32/64bity) lub nowszy.

- Zalecane minimalne parametry komputera: HDD: 40GB min, Procesor z
zegarem co najmniej 2GHz, Grafika SVGA 197, port USB, mysz.

1. Instalacja programu i pierwsze uruchomienie.

Aby zainstalowaé program nalezy:

—  Skopiowac caty folder np."Pomiary32P' do c: tj. c:\ Pomiary32P lub inny
podany przez producenta.

—  Zmienic¢ tryb folderu z 'tylko do odczytu' na 'normalny'.

—  Umiesci¢ skrot programowAssistAV.exe na pulpicie.

Aby usuna¢ program wystarczy skasowac zawartos¢ folderu.

(Program nie zmienia rejestrow systemu operacyjnego).

1.1. Pierwsza instalacja:

Potacz komputer z systemem AV32.., kablem USB.
Po pojawieniu si¢ kreatora instalowania nowego sprzetu wioz plyte
instalacyjng i wskaz kreatorowi lokalizacje sterownika na ptycie CD.

.\Sterowniki AV32\. Postepuj zgodnie z poleceniami kreatora.

Po zainstalowaniu sterownikow system jest gotowy do pracy.

2. Konfiguracja systemu AV32xxx \ zakladka Settings.

Konfiguracja systemu AV32xxx obejmuje przyporzadkowanie kanatu
programu komputerowego k do numeru wejscia systemu W oraz do
konkretnego czujnika (Rys.1).
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MoSample: 1560
FirstPoz: 0
LastPoz: 5002
ErrorSample: 0
BufSample: 1560
k1Min: -0.152
k1Max: 0.571
kiP_P: 0.724
k1Men: 0,000
k1Sum: 44.86
k1RMS: 0.764
k2 Min: -0.512
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00:20.770 00:21.350 00:22.000 00:22.864
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Settings |513ﬁc test I Dyramic measurement|

| = | | | d | | System and sensors Properties
Systems |5ensors| |Sensor| Inputs |Care |
k  W: Sensors: Mote: 15
ki 17 MAZ2401Mo528.s001,X Akcelerometr dwu Pressure
k2 7 t751 zesunier| || av32akprojekt.s001 MassFlow
Create control program..r av33europoles. s001
av32G2_T490PK.s001
< [ b av32G27432p.s001
Przyporzadkowanie np. Wybor Rodzaj wejs¢
kanat k2 — wejécie W3 konfigurowanego konfigurowanego

systemu AV32.

systemu

Rys. 1 Widok Okna konfigurujacego \ zakladka Setitngs \ dla systemu

AV32AKP.

Korzystajac z zaktadki Settings (Rys.2) mozna ustalic konfiguracje
systemu tzn. okresli¢ ilos¢ mierzonych kanalow, utworzy¢ nowa
konfiguracje , zapisa¢ ja do pliku lub odczytaé juz istniejaca z pliku
konfigurujacego. Mozna tez odczyta¢ parametry danego czujnika w okienku
Properties, zaktadka Sensor lub uwagi o bezpieczenstwie pracy z
czujnikiem w zaktadce Care.
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llos¢ Automatyczne = Odczyt/Zapis = Start/Stop edycji Parametry
kanatéw |tarowanie konfiguracji konfiguraciji. czujnika

531‘*5 | Static M Dynamic measu‘la{t

| = | | | E | System and sensors Properties

" : .

- ote: Referencja =002

ki1 17 MA2401Mo628.2001,X  Akcelerometr dwu| | [

k2 7 75 1.s001 Cauinik przesunier |1 fressure
MAZ40 106 26,5002 PXB1.100kPa
PSX50M0 12395003 No 7329/2011
PXB100kN07329.5002 || InUse 0

reference5V.s000 ;
referencesy.s001 CalibDate 30-05-2011
TS100Me501.5003 Chanel X
T5100Mo502.5003 4

Rys.2. Zaktadka parametréow czujnikéw dla Okna konfigurujacego.

Przyktad tworzenia nowej konfiguracji takiej jak na Rys.1:

a. Kliknigciem wybra¢ Start edycji konfiguracji (Enable to change
settings).

b. Usuna¢ starg konfiguracj¢ klawiszem New settings.

c¢. Podwojnym kliknieciem wybra¢ nazwe konfigurowanego systemu w
okienku Systems and sensors/System . Wyswietli si¢ rodzaj wejs$¢
danego systemu w okienku Properties/Inputs.

d. Suwakiem wybra¢ ilo$¢ kanatdéw ( np.2.)

e. Z zakladki Properties/Inputs wybra¢ kliknigciem numer wejécia
systemu AV32AKP, na ktore wlaczony bedzie czujnik ci$nienia
(np.2).

f. Z okienka System and sensors/Sensors wybra¢ kliknigciem konkretny
czujnik (np.PBX100kN07329.5002). W Properties/Sensors mozna
odczyta¢ jego parametry.

g. Kliknigciem wybra¢ drugi wiersz (po k2).

h. Z zaktadki Properties/Inputs wybra¢ kliknigciem numer wejscia sys-
temu AV32AKP, na ktore wlaczony bedzie czujnik przeptywu (np.3).

i. Z okienka System and sensors wybra¢ kliknigciem konkretny czujnik
(np.VXD20isNo7330). W Properties/Sensors mozna odczyta¢ jego
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parametry.

3 . Pomiary statyczne systemem AV32xxx\ zakladka Static test.
W okienku Settings mozna ustawié¢ czestos¢ wolnych pomiaréw

statycznych. Po przestaniu konfiguracji do systemu AV32 (klawisz
Connected) mozna wcisna¢ klawisz Jeden pomiar lub Monitorowanie tzn.
rozpoczaC rejestracje pomiaréw statycznych na wykresie w postaci
pojedynczych punktéw pomiarowych oraz zapis do pliku o nazwie zapisane;j
w okienku File name.

Jeden Monitoro Nazwa Czestos¢
pomiar | wanie pliku pomiaru

Settings | Static test | Dvnamic measurement

& D B :« ? ﬁ E Settings

mgtl.dan 18:10:53 34,35 24.58 23,05 2344 4490 321 A Me  qouop

pomiar].dan 1810054 34,35 24.58 23.05 2343 44.90 321 -

pomiaryl.dan 1810054 34,35 24.58 23.05 2343 44.90 321 pomiar1.dan

quert.dan 1810055 3435 24.58 23.05 2343 44.90 321 Savelofile every:  Measurem riple

15155 3435 24556 2305 2342 4490 321
1&1m56 3435 2456 2305 2342 4490 321
1&1m56 3435 2456 2305 2342 4490 321
1&1ms6 3435 24556 2306 2342 4490 321
1&1ms6 3435 24556 2306 2342 4490 321
18157 3435 2456 2306 2342 4490 321
18157 3435 2456 2306 2342 4490 321
1RMRF 3435 P4.5R PANR 2347 4400 371

— 1 mmss | Y0010

Char file name:

pomiar].dan

f

Przestanie konfigu-
racji do systemu

Rys. 3 Zakladka Static Test dla systemu AV32AKP.

|
staticFileName., dan 18:10:55 3435 24.58 23.05 2342 4490 32.1
k
k
k
K

4. Pomiary systemem AV32)\ zakladka Dynamic measurement.

Po przestaniu konfiguracji do systemu AV32 (klawisz Connected) mozna
wecisnaé klawisz START tzn. rozpoczac rejestracje biezacych pomiaréw na
wykresie (patrz Rys.4 - wybor kanatow patrz Rys.S) oraz zapis do pliku o
nazwie zapisanej w okienku File name.
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S' Prezenter assist AV - PrezenterAssistAV
(%] ? N L VI R = v
8 9 J
FileMame historia,buf 00:00.192 00:00.908 00:01.580 00:02252 00:02924 00:03.598 O0:04.270 00:04.942 00:05.6514 0006286
MoSample: 3105 - tg + + - - + - - - —
ErrorSample: 0 12
BufSample: 3105 -1 o
kz Min: -0.275 L
kZ Max: 13.437 g
kzp_P: 13,712 3
k2 Men: 0.000 E
k& Surm: 0,00 i4
k2 RMS: 0,000 2
kz Min: -0,275
kz Max: 13,437 : : a
k2P P 13717 00:00.192 00:00.908 00:01.580 00:02252 00:02924 00:03.598 O0:04.270 00:04.942 00:05.6514 0006286
Settings | Static test | Dynamic measurement
= File properties: E E
PL_test1z buf [,
PLtetalbu File name: |PL_test2l.buf
FL_test31.buf [ Records =
PL_testk buf Initial time: 14-06-2011 10:42:58
Mate:
Mew measurement: Low,
ank
File name: F]
3
PL_testk F
START/STOP  Nazwa P%’fame konfigu- | Witacz/wytacz | | Okienko
pomiaru pliku racji do systemu | zapis do pliku| opisu pliku

Rys. 4 Widok Okna pomiarowego \ zakladka Dynamic measurement
dla systemu AV32AKP.

W celu przerwania archiwizacji pomiaré6w w pliku nalezy wcisnaé klawisz
Records. W okienku File properties pokazana jest data i godzina poczatku
zapisu do pliku archiwizujacego. Do pliku zapisywane beda pomiary ze
wszystkich kanatow wyszczegdlnionych w konfiguracji systemu. Dodatkowo
mozna umiesci¢ tam swoje uwagi dotyczace pomiaru w okienku Note.

W Polu wykresu (patrz Rys.5) przetaczajac wyrdznione klawisze mozna
oglada¢ pomiary na biezaco (w czasie rzeczywistym) lub dane pomiarowe juz
zapisane w pliku archiwalnym. Przegladanie pliku nie zaburza zapisu do
biezacego pliku archiwalnego.
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pomiar
. Prezenter assist AV 2013 - PrezenterAssistAV

Biezgcy Pomiary zapisane do
pliku archiwalnego

§|E|\|_

LR

& |C
FileName testmg28.bu
NoSample: 1630
FirstPoz: 0
LastPoz: 5002
ErrorSample: 0
BufSample: 1630
k1Min: 0.989
klMax: 1.170
k1P_P: 0.131
k1Men: 0.000
k1Sum: 0.00
k1RMS: 0.000
k2Min: 0.993
k2 Max: 1.165
k2P_P: 0.172
k3 Min: 1.017
k3 Max: 1.180
k3P_P: 0.162
k5 Min: 1.008
k5 Max: 1.176
k5P_P: 0.167

|| \

00:00.072 00:00.626 00:01.000 00:01.382 00:01.792 00:02.180 00:02.570 00:02.960 00:03.342 00:03.740

o
ana

00:00.072 00:00.626 00:01.000 00.01.382 00:01.792 00:02.180 00.02.570 00.02.960 00:03.342 00:03.740

x] e

[Settings | static test | Dynamic measurement |

buf.buf
bufL.buf
buf2.buf
buf20.buf
buf3.buf
buf30__buf
bufor.buf
iow29.buf
testmg21.buf

testmg22.buf
testmg23.buf
testmg24.buf
testmg25.buf
testmg2s.buf
testmg27. buf

= G cotoopertes G
Add to chart OLF PR q
i File —
e ne ||
Mo T Lo
New measurement: — 2k2 = | an
p— S N
4k 5 =
File name: i
iow29 =
iow
Limit of diagram =
—— [ClFileMame
W] Active.
Measure properties. e
Sav. Lo Lower, Upper.
-0.5 42.0
Uptiate ’

Informacje o
pomiarze.

Wybér kanatu k2 = Dolna i gérna ON/OFEF filtr dla
na wykresie 2 granica wykresu wybranego kanatu

Rys. 5 Widok Okna pomiarowego \ zakladka Dymamic measurement\
oraz okienka wlasciwos$ci wykresu (Chart properties).

W okienku Chart properties mozna wybrac¢, ktére kanaty beda
prezentowane w Polu wykresu. Maksymalnie mozna przedstawi¢ 4 wykresy
roznigce si¢ kolorami. Wykresom tym nalezy przyporzadkowaé¢ numer kanatu
(korzystajac ze strzatek lub wpisujac wybrany numer). Wpisanie zera
wylacza dany wykres. W okienku mozemy ustawi¢ domyslne granice
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wykresu. Poza tym kolumna OLF (Online_Filter) umozliwia wlaczenie lub
wylaczenie filtrow programowych (on line) dla wykresu danego kanatu, a
kolumna PR (Peak Reducer) wiaczenie lub wylaczenie funkcji eliminacji
pojedynczych zaklécen pomiarowych.

W okienku Filtr properties (Rys. 6) nalezy ustawi¢ gorng czgstotliwo$é
programowych filtrow dolnoprzepustowych ulatwiajacych usunigcie szumow
1 zaktocen na wykresie prezentowanym w Polu wykresu. W ostatnim
okienku na Rys.6 po wcisnigciu klawisza Frequency 1 wyswietli si¢
dominujaca (energetycznie) czgsto$¢ dla danego pomiaru.

Drynamic measurernent
E E Chart properties: Filtr properties:
Addtochart  CLF PR Online_Filter  Peak_Reducer ==
[ File - -
m| 1 s OO0 1 [1o00 ] [ooj00 Frequency 1
ot
~ 100.0 0.0/ 0.0 Lowpass
zk2 | OO 2 anti-aliasing fiters
-~ 100.0 0.0/ 0.0
ske |2 g 3 onjoft
4 |100.0 0.0/ 0.0
o =
K = oo Frequency [Hz]
k] E
Series legend [ Always from beginning

Rys. 6. Okienko Edycji filtréw programowych ( Filtr properties ).

Filtr dotyczy tylko wyswietlanych warto$ci, do pliku zapisuja si¢ petna
informacja o pomiarze. Aby otrzymac odfiltrowany sygnat z plikow
dyskowych nalezy wiaczy¢ filtry podczas wprowadzania pomiardow z plikéw.
W plikach dyskowych zapisujg si¢ podstawowe informacje o konfiguracji
systemu dla danego pomiaru. Nalezy zaznaczy¢ interesujacy nas plik wcisnac
prawy klawisz i z rozwinigtego menu wybra¢ [Measure properties].

4.1 Algorytm pomiaréw dynamicznych z systemem AV32AKP.

Kolejnos¢ postgpowania przy pierwszym pomiarze:

- Podtacz zasilacz do systemu AV32. Nie dotyczy systeméw zasilanych USB.

—  Dodltacz kabel komunikacyjny USB do komputera i systemu AV32.

—  Uruchom program PrezenterAsistAV.

—  Sprawdz konfiguracj¢ w zaktadce Settings.

— W zaktadce Dynamic measurement przeslij konfiguracje do systemu
( klawisz Connected . (Dioda w systemie AV32 powinna migna¢ dwa
razy.)
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—  Wybierz kanaty prezentowane na wykresie (okienko Chart properties)
—  Weisénij klawisz START .

Uwaga: W przypadku niewpisania nazwy pliku pomiarowego program
zapisze pomiary w pliku o nazwie utworzonej z daty i godziny pomiaru.

5. Pole wykresu.

Edycje Pola wykresu dla pomiardéw zarejestrowanych w wybranym pliku
umozliwiaja klawisze opisane na Rys.7.

Klawisz Opcje Suwaki Pomiary z pliku

!'] Prezenter assist AV - PrezenterAssistAV

H/ = 72’ B 3o
) U

FileName histaria, buf A 00000182 O0:00840 00:01 440 00:02 040 00002638 00003238 00003838 00:04 436 00:05036 00:05636 0006 234
Mosample: 3105 - E;
ErrorSample: 0

BufSample: 3105

kZ Min: -0.275

kZ Max: 13.437

kZP_P: 13.712

kZ Men: 0.000

k2 Sum: 0.00

k2 RMS: 0.000

k2 Min: -0.275

k2 Max: 13.437 0000182 00:00.840 00:01.440 00:02,040 00:02.638 OO

[T

[

8 = B v

238 0003836 00:04.436 00:05.036 00:05636 00:05.234

Rys. 7 Edycja Pola wykresu.

Po wcisnigeiu klawisza Pomiary z pliku mozna przegladac zapisane
dane korzystajac z dwoch suwakow:
lewy suwak (File pointer) — przesuwanie wykresu ( w osi czasu);
prawy suwak (Bufor lenght)— zwigkszanie/zmniejszanie zakresu wykresu

(w ramach zadeklarowanej wielko$ci bufora danych — patrz Rys.8).

Po wcisnigciu klawisza Options w zaktadce Chart mozna zdefiniowac
rozmiar ogladanego bufora oraz cz¢sto$¢ odswiezania obrazu na wykresie.
W zakladce Measure (Rys.9) mozna zdefiniowaé czesto$¢ pomiaru oraz
ewentualnie ilo§¢ wykonywanych i zapisywanych pomiaréw. Wpisanie zera
w okienku counter jest rtOwnoznaczne z nieprzerwanym zapisem pomiarow.
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Options for PrezenterAssistAV

Chart: | Measure: |

Chart buffer
Bufor size: Maximum size.
5000 20000
Freq. refresh [ms]: Minimum size.
200 = 0

Rys. 8. Zakladka Chart - edycji bufora wykresu.

Cptions for PrezenterAssistAV

| Chart: | Measure: |

Dynamic
frequency [Hz]: counter: Bufor size:
500 = o = 2000
0 - infinite.
Static
frequency [Hz]: counter: Bufor size:
s00 = o = 2000
0 - infinite.

Delay of conversion time:
2 =

Rys.9. Zakladka Measure — definicji parametréw pomiaru.

Uwagal!

Przy korzystaniu na przemian z pomiaré6w dynamicznych i statycznych, nalezy
ustawia¢ identyczne dtugosci buforow.

Zmiana skali wykresu - lewy klawisz myszki.

Przesuwanie myszki z wcisnigtym jej lewym klawiszem wzdtuz osi X 1Y
pozwala na zmiang skali wykresu:
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- przesuniecie w prawo oraz w dot (lub goérg) umozliwia rozciagniecie
zaznaczonego fragmentu wykresu , na cala powierzchnie rysunku tzn.
zmniejszenie skali w stopniu zaleznym od wielko$ci zaznaczonego
fragmentu.
- przesunigcie w lewo oraz w dot (lub gore) powoduje powrdt do
najwickszej skali wykresu (tzn. do minimalnego rozmiaru wykresu)
niezaleznie od wielkosci zaznaczonego fragmentu.
- przesunigcie poza okienko programu w prawo albo w dét pulpitu)
umozliwia zwickszenie skali wykresu w stopniu zaleznym od wysunigcia
myszki poza okienko programu.

Przesuwanie wykresu - prawy klawisz myszki .
Przesuwanie myszki z wceisnigtym jej prawym klawiszem pozwala na

przesuwanie wykresu wzdtuz obu jego osi (réwniez na cz¢$¢ ujemng) bez
zmiany skali .

6. Tarowanie (zerowanie) czujnikow.

=l Taring of sensors. =RECIE X
Status:
Connecting.
Connected.
Start measurement.
Measurement..
k W: Sensors: Tare value Note:
J okl 1 MT1&6VIE_7431P1.s001 0.0 Czujnik cisnienia MT 0-40[bar]
Jokz oz MT1&VE_7431PZ.s001 0.0 Czujnik cisnienia MT 0-40[barl
J kz 3 MT1&VP_7451F3.=5001 0.0 Czujnik cisnienia MT 0-40[bar]
Vo ok 4 MT1sP40_74591_4.s5001 0.0 Czujnik cisnienia MT 0-40[barl
J ks 5 MT1&6P40_7431_5.s001 0.0 Czujnik cisnienia MT 0-40[bar]
S ke s MT1&€P40_74%1_&.s5001 0.0 Czujnik cisnienia MT 0-40[bkar]
M k7 7 MT16P40_7431_7_s001 0.0 C=zujnik cisnienia MT 0-40[bar]
k2 = MT1&€P40_7431_8.s5001 -9.434 Czujnik cisnienia MT 0-40[bar]
k3 3 MT16P40_7431_3_s001 -9.336 C=zujnik cisnienia MT 0-40[bar]
k10 10 MT1&6VIP_7431Q1.s001 0.0 Czujnik przepiywu do Z00([1l/min]
k11 11 MT16VP_7491Q2 =001 0.0 C=zujnik przeplywu do 200([1/min]
k12 12 MT1€VP_7491Q3.3001 0.0 Czujnik przepiywu do Z00([1l/min]
k13 13 RF-DUIN_7411_10_s001 0.0 C=zujnik cbrotdw do 2000 [cbr/min]
kla 14 MT16VIP_7431T1.s5001 -111.85 Czujnik temperatury 0-130[°C]

Przed tarowaniem nalezy zada¢ wartos¢ zerowa wszystkim tarowanym

czujnikom. Wcisng¢ przycisk [Taring of sensors] z menu w zakladce

[settings]. Zaznaczy¢ czujniki do tarowania i wcisnaé przycisk [Taring of
sensors]. Tylko czujniki ktore majg whasciwosé ,, Tare”, moga by¢ tarowane.
Dodatkowo dat¢ i godzina ostatniego tarowania mozna przeczyta¢ w wiasci-
wosciach czujnika tj. ,, TareTime”.
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7.Dedvkowane programy do obslugi aplikacji pomiarowych.

Gdy w folderze programu AssistAV znajduje si¢ dedykowany program
prezentacji pomiardw w menu gldwnym wyswietla si¢ dodatkowa ikona.

“ FIELener dibisl AV LUl - Fresen

EQH\E[

Ikona dedykowanego programu.

Uruchomienie dedykowanego programu.

Po uruchomieniu pomiarow wciskamy powyzsza ikone w celu uruchomienia
programu. W czasie pracy dodatkowego programu mozna zamkngé program
AssistAV, zamknigcie programu odcigza system operacyjny, jednak nie
mozemy zmienia¢ parametréw pomiaru.

8. Aktualizacja oprogramowania. (Komputer podtaczony do internetu).

Aktualizacj¢ oprogramowania mozemy wykona¢ wciskajac klawisz [Help].
Woeisnigcie napisu [->Latest version] wyswietli najnowszg dostgpng wersje.
Poréwnaj wersje programu. Wersja nowsza, gdy wyswietlone liczby
oddzielone kropkami sg wigcksze od podanej wersji przy nazwie programu.
Woeisnigcie napisu [->Download latest version.] rozpocznie aktualizowanie
oprogramowania. Zakonczenie aktualizacji jest sygnalizowane napisem
[Download: OK!]. Teraz wystarczy zamkna¢ i uruchomi¢ ponownie juz nowa
wersje programu.
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