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Specyfikacja interfejsu pomiarowego AL1541A03.ITE

System (Interfejs) pomiarowy AL154IAO3ITE jest dwukanalowym precyzyjnym wzmacniaczem
pomiarowym, posiada dwa izolowane wejscia, dwa regulowane Zrodla pradowe i1 dwa regulowane
napigcia wyjsciowe.

1.Zasilanie: 6V 0.5A

2.Interfejs komunikacyjny:

- Sygnat: 2-RD,3-TD,5-GND

— Transmisja: 4800, bez sprawdzania parzystosci, 2 bity stopu.

3.Moduly wejsciowe:
- Galwaniczna izolacja.
— Zakres pomiarowe ustawiane programowo; 0-5V,0-500mV,0-50mV,0-5mV.
— Zakres pracy rdéznicowej; +/-10V.
- Ustawiane programowo napigcie wyj$ciowe (odniesienia) od -10V do +10V.
- Ustawiany programowo prad wyjéciowy 0-5mA.

Opis zlacza:

1,2,3- masa sygnatu wejsciowego.

4- masa wyj$cia pradowego. (-zasilanie mostka)

5- Wejscie referencyjne.

Dla pelnego mostka nalezy podtaczy¢ do wyjscia napigciowego pin. 8 lub do masy pinl,2,3.

6- (+) Wejscie nieodwracajace.

7- (-) Wejscie odwracajace.

8- Wyjscie napigciowe

9- Wyjscie pradowe.(+zasilanie mostka)

UWAGA!
Nie nalezy przekracza¢ zakresow pomiarowych. Po przekroczeniu dopuszczalnego zakresu w
jednym z kanatéw tj., wyniki beda nieprawidtowe w obu kanatach.

4. Praca z systemem.
4.1. Wlaczenie zasilania.
- podtaczy¢ zasilacz 6V/1A do systemu.
- ustawi¢ wiacznik zasilania w pozycji ,,I”
Po wiaczeniu zasilania system ustawia si¢ w konfiguracji fabryczne;j tj.
-Wilaczone kanaty k1 1 k2
- Stata usrednien M_VC 12. (dostgpne 01 o0d 3 do 12)
- Charakterystyka napigciowa 0-5V
-StataS A0S BS5
- [lo$¢ miejsc po przecinku do 4.(S C3)
- Wlaczony oszczedny tryb pracy.
- Zakres pomiarowy 0-5V (#1 Al &)1 (#2 Al &)
- Napigcie wyjsciowe okoto 2.5V (#1 U2048;2048 &)i (#2 U2048;2048 &)
- Prad wyjsciowy okoto 0.5mA/2mA (#1 1205;205 &) i (#2 U2000;2000 &)



4.2 Rozkazy dla modulow wejsciowych:
- Woybranie wejscia pomiarowego #1 lub #2

Rozkazy:#numer & - wl. transmisji do sterownika "numer" (lbajt)
- Ustawienie napigcia wyjsciowego
UXXXX; XXXX & — przestanie napiecia (1-4095) na przetwornik D/A

np.Uwyj.= +10V (U0;0 & i U4095;4095 &).

— Ustawienie pradu wyjs$ciowego.
IXXXX;XXXX & — przestanie pradu (1-4095) na przetwornik D/A
np.0-5mA(I0;0 & i I4095;4095).

— Wybdér zakresu pomiarowego.

Al & - wzm.=x1, (5V)

A2 & - wzm.=x10, (500mV)
A3 & - wzm.=x100, (50mV)
Ad & - wzm.=x1000, (5mV)

Komunikacja z modutami pomiarowymi odbywa sie jednokierunkowo.
Diugo$é¢ ciagu znakdédw wysytanych do moduitdw pomiarowych maksymalnie 16.
Dopuszcza sie ponizsza zasade;
...... ciag znakdé4w do systemu .... #1 U100;100 &
Przyktady:
#2 A2 & - Ustawienie w kanale pomiarowym 2 zakresu 500mV
#1 U1024;1024 & -Ustawienie napiecia U=1024/4096*20-10V=-5.0V
#2 I1660;660 & -Ustawienie pradu I=660/4096*5.61mA=0.904mA
k2 M VC 4 S B 500 S C 2 #2 A2 & - Ustawienie w kanale uéredniania z 4 pomiaréw,
statej nachylenia 500 (0-500.00) i maksymalnie 3 miejsc po przecinku, a w module
wejs$ciowym 2 kanatu wybranie zakresu 0-500mV.
Ponizszy ciag jest niepoprawny (ilo$¢ znakdédw do modutu wejsciowego #2 jest >16):
#2 A2 k2 M VC 4 s B 500 s C 2 &

Maksymalny regulacja dryftu dla peilnego mostka:
Zakres 5V regulacja dryftu +/-10V

Zakres 0.5V regulacja dryftu +/-1V

Zakres 50mV regulacja dryftu +/-100mV

Zakres 5mV regulacja dryftu +/-10mv

4.3 Lista rozkazéw dla interfejsu AL1541A03.ITE:
Dla systemu pomiarowego:
kl../ ON/OFF/S V/I M V/T Ax / T ../ S A/SB/SC/AU/AD/?S A/?S B/?
S C/?A D/ ?A U/ PRINT ON /PRINT OFF/M S / MEM _ON / MEM OFF /
PREC 1 /PREC 2/TIME/TIME /CLR S/CLR M./PD ON/PD OFF/U W/A P1/
A PO/ & /// EOF+/EOF-/ EOF /?DAT/?MEM/?kl.. / ?PREC /?M_S /?TIME / ?
BU/?AB/?A P/M VC/

M _VC XX - Ustawienie ilo$ci usrednien. XX moze by¢ 0 lub od 3 do 12.

Przyktady:

M _VC 3 7DAT & -$rodkowa wartos¢ z 3 pomiarow.

M VC 0 ?7DAT & -wartos¢ z jednego pomiaru.

M _VC 8 7DAT & -system zwrdci $rednig z 6 pomiarow po odrzuceniu wartosci minimalnej i
maksymalne;j.



