Lista Rozkazéw

6. LISTA ROZKAZOW INTERFEJSOW SERII AL154 ..
Uwagal!

1. Ponizsze podawane przyktady dotycza programu al.com dla DOS.
Przy konfigurowaniu w WINDOWS nalezy pominaé¢ wywotanie al.
Przyktad: Jest; al k2 ON k1 OFF [ENTER]

nalezy wpisac; k2 ON k1 OFF &

& - znak konca wysytania rozkazow.
2. Rozkazy opisane ponizej dotycza calej rodziny systemow AL154 ..
Szczegdtowy wykaz rozkazow twojego systemu jest dotaczony na
koncu rozdziatu 1 instrukcji.
3. (0S04) - tylko dla AL1540S04 mod oscyloskopowy.
/O -oznacza ze rozkaz dotyczy modu INTERFACE i OSCILOSCOPE

w przeciwnym razie tylko modu INTERFACE dla AL1540S04.

6.1 Rozkazy dla poszczegdlnych kanalow:

- k1, k2... - wybranie kanatu, dla ktéorego mozna ustawi¢ nast¢pujace
parametry:
ON/ OFF - wlaczenie / wylaczenie funkcji zapisu danych z wybra-
nego kanatu do pamigci (lub na drukarke) np.:
al k2 ON kl OFF [ENTER];
S V/M_V - pomiar wartosci chwilowej / sSredniej z okresu pomiaro-
wego dla wybranego kanatu . Np.:
alM _S1:00 k1 ONM _V k2 ONS_V MEM _ON[ENTER]
-powyzsza sekwencja rozkazow powoduje zapis do pamigci
interfejsu (co 1min) $rednich warto$ci dla kanatu 1 i chwi-
lowych wartosci dla kanatu 2. Warto$¢ $rednia jest to Sred-
nia arytmetyczna z warto$ci mierzonych np. co 2sek przez
caly okres probkowania tzn. w tym przypadku przez 1min.
T .. - ustalenie typu charakterystyki dla wybranego kanatu:
T 1V - czujnik napigciowy: 0 - 100mV,
stalta S_A - poczatek zakresu, stala S_B - koniec zakresu,
stata S_C - wyswietlana ilo§¢ miejsc po przecinku.
T 0-20 - czujnik pradowy: 0 - 20mA,
stata S A - poczatek zakresu, stata S B - koniec zakresu,
stata S_C - wyswietlana ilo§¢ miejsc po przecinku.
T 4-20 - czujnik pradowy: 4 - 20maA,
stata S A - poczatek zakresu, stata S B - koniec zakresu.
stata S C - wyswietlana ilo$¢ miejsc po przecinku.
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Np: alklT 4-20S A-20S B 120S_C 1 [ENTER]
Kanat 1 zakres pomiarowy: od -20.0 (4mA) do 120
(20mA) dla czujnika o wyjsciu pradowym 4-20mA.
T Bx - czujnik o charakterystyce typu: Ax>+Bx+C,
T LOG - czujnik o charakterystyce logarytmicznej,
T T100 - czujnik PT100,
T _P100 - czujnik rezystancyjny 100W,
stata S_A - poczatek zakresu, S_B - koniec zakresu.
stata S_C - wyswietlana ilo$¢ miejsc po przecinku.
T JC - termopara typu J+k8 z kompensacja,
T jC -termopara typulJ bez kompensacji,
T KC -termopara typu K+k8 z kompensacja,
T kC - termopara typu k bez kompensacji,
T _COUN - czujnik z wyjSciem impulsowym.
Charakterystyka typu A*x+B
stata S C - format prezentacji wynikow, dostepne:
0,1,2 — ilo$¢ miejsc po przecinku,
3- zmienny przecinek,
5- calkowita, 5 miejsc.
T pH - czujnik do pomiaru pH.
T _O - czujnik do pomiaru zawartosci tlenu.
T D -czujnik przemieszczen.
T h - czujnik wilgotnosci suche-mokre.
Np. al k1 T _T100 k4 T 4-20 [ENTER] - taka sekwencja
rozkazoéw powoduje ustawienie czujnika PT100 w kanale 1
i czujnika pradowego 4-20mA w kanale 4.
S A X.XX - okreslenie statej A dla wybranego kanatu,
S B X.XX - okreslenie statej B dla wybranego kanatu,
S CX.XX - okreslenie statej C dla wybranego kanatu.
Np.alk3T BxS A0.02348 B 1.1S_C-23.4[ENTER]
korekcja kanatu 3 charakterystyka 0.0234*x*+1.1%x-23.4
K - ustawienie wspotczynnika kompensacji zimnego konca.
U - ustawienie gornej granicy alarmu;
Np.: al PRINT OFFkl1 A U 67 A_PI [ENTER] -taka
sekwencja rozkazoéw ustawia dla kanatlu 1 gérna granice
alarmu. Przekroczenie granicy sygnalizowane jest wysta-
niem na monitor lub drukarkg jednego wiersza zawiera-
jacego biezace wyniki pomiarow.

A_
A_
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k1..k4
-k_Lk 2.

k+LE+2..
?S A
?S B
28 C
2S K

?4 U, ?A D

- ustawienie dolnej granicy alarmu;

Np.: alk2A D11 A PO [ENTER] - taka sekwencja
rozkazow ustawia dla kanatu 2 dolna granicg alarmu ale
przekroczenie tej granicy nie powoduje wystania wynikow
pomiaru na drukarke.

- (..0OS04) wybranie maksymalnego wlaczonego kanatu.

- ustawienie maksymalne;j ilosci kanatéw, z opcja r¢cznej

zmiany wys$wietlanego kanatu.

- ustawienie maksymalnej ilosci kanatéw, z opcja automa-
tycznej zmiany wyswietlanego kanatu.

- polecenie wyswietlenia na monitorze wartosci statej A dla
wybranego kanatu;

- polecenie wyswietlenia na monitorze wartosci statej B dla
wybranego kanatu;

- polecenie wyswietlenia na monitorze wartosci statej C dla
wybranego kanatu;

- polecenie wyswietlenia na monitorze wartosci wspolczyn-
nika kompensacji zimnego konca termopar.

- przestanie gornej i dolnej warto$ci ustawionego alarmu.

Kanaly specjalne:

T VAC
TV

S Al X.XX
S_BI X.XX
S _C1 X.XX
S DI X.XX
S UI X.XX

S A2 X.XX
S B2 X.XX
S C2X.XX
S D2 X.XX
S U2 X.XX

S A3 X.XX
S B3 X.XX

- czujnik pomiaru prozni;
- pozostate czujniki specjalne;

- okreslenie statej A1 ;

- okreslenie statej B1 ;

- okreslenie statej C1 ;

- okreslenie statej D1 ;

- okreslenie pierwszego poziomu charakterystyki dla ka-
nalu specjalnego;

- okreslenie statej A2 ;

- okreslenie statej B2 :

- okreslenie statej C2 ;

- okreslenie statej D2 ;

- okreslenie drugiego poziomu charakterystyki dla kanatu
specjalnego;

- okreslenie stalej A3 :

- okreslenie statej B3 ;
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- 8§ C3 XXX - okreslenie statej C3 ;

- 8§ D3 X.XX - okreélenie statej D3 ;

- 8§ U3 X.XX - okreslenie trzeciego poziomu charakterystyki dla kana-
u specjalnego:

6.2 Rozkazy dla calego systemu:

- # - Wyznacznik adresu urzadzenia. Po znaku # bez spacji znak
tekstowy, cyfra lub litera, wyr6zniajacy dane urzadzenie do
programowania lub odczytu . Np. #1 lub #s . Wystepuje w aplikacjach
z wieloma systemami AL154. Adres podawany w dokumentacji.

- SAVEP — Zapisanie ustawien do nieulotnej pamigci EEPROM.

- PRINT ON/PRINT OFF - wlaczenie / wylaczenie wysylania danych na
monitor lub drukarke;
Np.: al PRINT ON ? [ENTER] - taki rozkaz powoduje wyswietle-
nie na monitorze lub wydrukowanie na drukarce wynikoéw pomiaréw
przeprowadzonych z czgstoscia ustawiona rozkazem M_S (ze wszyst-
kich wtaczonych kanatow):
017:34:22 19.9 25.6
_[ESC]

-PRINT _OND / PRINT _OFF — (tylko systemy AL154 Z...)

wlaczenie / wylaczenie wysytania danych na monitor lub drukarke z
wy$wietleniem daty;
Np.: al PRINT OND ? [ENTER] -taki rozkaz powoduje wyswietle-
nie na monitorze lub wydrukowanie na drukarce wynikow pomiaréw
przeprowadzonych z czgstoscia ustawiong rozkazem M _S (ze wszyst-
kich wlaczonych kanatow):
02-11-27 17:34:22 19.9 25.6
_[ESC]

- M_S MM:SS - ustawienie czgstosci zapisu do wewngtrznej pamigei przy-
rzadu (od 4sek do 90min);
Np.: alM S8 MEM ON[ENTER] - taka sekwencja rozkazow
powoduje ustawienie czgstosci zapisu na co 8 sek oraz wiaczenie
pamigci.

- M_SP MM:SS - ustawienie czgstosci wysylania pomierzonych danych w
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przyrzadzie (od 4sek do 90min);
Np.: al M_S 4 PRINT ON ?[ENTER] - taka sekwencja rozkazow
powoduje ustawienie czgstosci wysytania pomiarow co 4sek oraz wy-
$wietlenie danych na monitorze / drukarce w nastgpujacym formacie:
17:35:24 19.9 25.6
17:35:28 19.8 25.5

_[ESC]

- MEM ON/MEM OFF - wilaczenie / wylaczenie pamigci;

Np.: al MEM OFFM S 10 MEM ON [ENTER] - taka sckwencja
rozkazoéw powoduje zmiang czgstosci zapisu danych do pamigei in-
terfejsu;

- PREC_1/PREC 2 - ustawienie dokladnosci danej zapisywanej do pamig-
ci: dana pojedynczej precyzji ( jednobajtowa ) lub podwojnej precyzji
(dwubajtowa);

— PREC .X - ustawienie ilosci miejsc po przecinku. Mozliwe ustawienia

X:
0,1,2,3,  Np.: al PREC .1 [ENTER]

- TIME HH:MM:SS - ustawienie czasu rzeczywistego w przyrzadzie;
Np.: al TIME 17:32:00 [ENTER] - taki rozkaz powoduje usta-
wienie w systemie zegara 24 godzinnego (tzn. zerowanego co 24h)
oraz wpisanie do niego aktualnej godziny.

- TIME HHH:MM:SS - ustawienie czasomierza systemowego.

Np.: al TIME 1:00:00 [ENTER] - taki rozkaz powoduje ustawie-
nie podanego czasu na zegarze systemu. Zerowanie zegara nastgpuje
po 999 godz.

- DATE YY-MM-DD - ustawienie daty w systemie.

Np.: al DATE 99-11-21 [ENTER] - taki rozkaz powoduje ustawie-
nie podanej daty i zapisanie jej do zegara systemowego

- CLR S - ustawienie parametrow standardowych (patrz str. 12):

Np.: al CLR_S [ENTER]

-CLR M /o - zerowanie licznika pamigci;

Np.: al CLR MM _S 10:00 MEM_ON [ENTER] - taka sekwencja
rozkazoéw powoduje zapis danych do pamigci co 10 min zaczynajac od
poczatku pamigci.

-PD ON / PD OFF /O - wlaczenie / wylaczenie oszczednego modu pra-
cy interfejsu tzn. pracy przy zmniejszonym poborze mocy;

Np.: al PD_ON [ENTER] - taki rozkaz powoduje wlaczenie
oszczgdnego modu pracy interfejsu.
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- U_W -/O - ustawienie czasu oczekiwania na odpowiedz przyrzadu. Po kaz-

dym 'resecie' czas ten ustawia si¢ na okoto 400ms;

Np.: alU W 2000 ?MEM [ENTER] - taka sekwencja rozkazow
powoduje zwigkszenie czasu oczekiwania na odpowiedz przyrzadu do
2 sek., a nastgpnie wyswietlenie na monitorze zawartosci pamigci.
Zwigkszenie czasu oczekiwania jest konieczne w przypadku wystg-
powania btgdow transmisji.

-A_Pl1/A PO -wlaczenie / wylaczenie drukowania raportow w momencie

przekroczenia ustawionej wartosci gornej lub dolnej;
Np.: al PRINT ON A_PI [ENTER]

- A C - ustawienie maksymalnych gornych granic i minimalnych dolnych

granic alarmu dla wszystkich kanalow (w praktyce wylaczenie alar-
mow).

-A MI1/A M0 - alarm wylacza si¢ / nie wylacza si¢ po ustapieniu przyczy-

ny ( tylko na zadanie operatora );

-A_OFF - wylaczenie przez operatora sygnalizatora alarmu nawet w przy-

-&
-1

padku dalszego wystgpowania przyczyny, sygnalizator alarmu wlaczy
si¢ ponownie dopiero, gdy zaistnieje nowe przekroczenie granic
alarmu.

- koniec wysylania rozkazow programujacych;

- wydzielenie komentarza: // komentarz //

- EOF+ /O - polecenie przesylania znaku EOF tzn. (26) po kazdej trans-

misji z przyrzadu do komputera;

- EOF- /0 - polecenie nie wysylania znaku EOF tzn. (26) po kazdej trans-

misji z przyrzadu do komputera;

- EOF _ - polecenie przestania do komputera ilosci prawidtowo odczytanych

rozkazow a nast¢pnie EOF;
Np.: al EOF ?MEM [ENTER] - taka sekwencja rozkazow spo-
woduje wyswietlenie na monitorze danych w nast¢pujacym formacie:

017:35:24 19.9 25.6

017:35:28 19.8 25.5

017:35:38 19.7 254

017:35:48 19.6 25.3

2 - ilo$¢ przestanych prawidtowych rozkazow,
12 - ilos¢ znakéw w przestanej sekwencji.

Powyzszy rozkaz dotyczy tylko pojedynczej transmisji.
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- EOF - polecenie nie wysytania znaku EOF po transmisji z przyrzadu do
komputera;
- TXT ciqg znakow ASCII - wpisanie nazwy pomiaru do systemu AL154..
Ciag znakdw nie moze zawieraé spacji.
Np.: al TXT Bakteria_X17/07-95 CLR M
?MEM[ENTER]
Bakteria_X17/07-95
Time 1 2

- IXT XX ciqg znakow - wpisanie nazwy pomiaru do systemu AL154..
dtugosci XX znakow.
Np.: al TXT 21 Nr. 23 94-11-13[ENTER]

- ?DAT - polecenie przestania do komputera danych pomierzonych na
wilaczonych kanatach;
Np.: al EOF ?DAT [ENTER] - taki rozkaz spowoduje wyswiet-
lenie danych w nastgpujacym formacie:
017:35:28 19.8 25.5
-?MEM /0 - polecenie przestania na ekran monitora calej zawartosci pa-
migci;
Np.: al ?MEM [ENTER] - taki rozkaz powoduje wyswietlenie na
monitorze zawartos$ci pamigci interfejsu w nastgpujacym formacie:
Time _ 1 _ 2
017:35:24 19.9 25.6
017:35:28 19.8 25.5
017:35:38 19.7 254
017:35:48 19.6 25.3
_[ESC]
- T MEM hh.mm.ss - polecenie wlaczenia pamigci o okreslonym czasie.
Np.: al CLR M TIME 12:34:20 T_MEM 13:00:00{ENTER]
- taki rozkaz spowoduje wyzerowanie pamigci, ustawienie czasu sys-
temu i zadanie wiaczenia pamigci o godz. 13:00.
- TIMEM hh:mm:ss - Polecenie wylaczenia pamigci o okre§lonym czasie.
Np.: al TIME 12:00:00 TIMEM 18:00:00 MEM_ON[ENTER]
- taki rozkaz spowoduje ustawienie zegara systemu i
wylaczenie
pamigci o godz. 18:00.
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-2kl - ?k4 - polecenie przestania do komputera warto$ci odczytanej na
danym kanale;
Np.: al ?kl ?k2 [ENTER] - taki rozkaz spowoduje wys$wietlenie
na ekranie danych w nastgpujacym formacie:
k1 19.9
k2 25.6 _
(powrdt po nacis$nigciu klawiszy [ESC])
-?PREC - polecenie przestania do komputera informacji o ustawionej
doktadnosci;
-?M_S - polecenie wys$wietlenia na monitorze informacji o ustawionej
czgstosci zapisu danych do pamigci;

-?M_SP - polecenie wyswietlenia na monitorze informacji o ustawionej
czgstosci wysytania danych do drukarki / monitora;
- ?TIME - polecenie wys$wietlenia na monitorze godziny ustawionej w
przyrzadzie;
Uwagal!
dla systemow z zegarem sprzgtowym tj. AL154xZ... wyswietlenie
daty i godziny.
-?B_U - przestanie konfiguracji. Transmisja zakonczona znakiem konca
pliku EOF;
Np.: alf CLR S ?B_U >backup.dan [ENTER] - powyzsza sck-
wencja rozkazoéw powoduje zapis standardowej konfiguracji przyrza-
du do pliku backup.dan .
-?A_B - odczytanie wszystkich ustawionych alarméw;
-24A_P - odczytanie ustawionego modu drukarki w przypadku przekrocze-
nia granic alarmow.
-?4A M - odczytanie ustawionego modu alarmu.
— 2TXT - odczytanie zapamigtanego opisu pomiaru.
— M_VC XX -Usrednienia 2 sekundowe z odrzuceniem
maksymalnych i minimalnych warto$ci.
XX z przedzialu <0,12>.
M _VCO0 - 0Oznacza wylaczone usrednianie.
M _VC 1 - 0znacza wylaczone usrednianie.
M_VC 2 - 0znacza wylaczone usrednianie.
-M_VN YY -Usrednienie artmetyczne pomiaru prze-
twornika.YY z przedziatu <1,500>.
M_VN 16 - Srednia artmetyczna z 16 pomiardw.
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- M_V1 - wlaczona korekcja kanatem.
- M_VO0 - wylaczona korekcja kanatem.

6.3 Programowanie zmiennej wartosci czestoSci pomiarow:
Programowanie moze odbywac si¢ dwoma metodami:

B Podanie godziny, od ktérej nastapi ustawieniec nowego czasu pomiaru
Np.:. PGM S 114:00:00 20[ENTER] - o godzinie 14:00 zostanie
ustawiony czas pomiaru 20 sek.

B Podanie przesunigcia czasu, od ktorego nastapi ustawienic nowego
nowego czasu pomiaru.

Np.: PGM_S +1 1:00:00 20[ENTER] - ustawienie czasu pomiaru
20sek. nastapi po 1godz od momentu zaprogramowania. Programowa-
nie dotyczy wszystkich wlaczonych kanatow. Godziny w programie
nalezy wpisywac w kolejnos$ci narastajace;.
-PGM S 0 - kasowanie programu czgsto$ci pomiarow;
-PGM _Sn - programowanie czgstosci pomiar6w, n - ilo§¢ zmian;
hil:ml:sl Im:1s

h2:m2:s2 2m:2s h1:ml:sl godzina ustawienia czgstoSci pomiaru

............. na warto$¢ 1m:1s.

hn:mn:sn nm:ns
Np.:

al PGM 3 12:00:00 20 12:30:00 1:00 14:00:00 20:00{ENTER]
al 2PGM_S[ENTER]

PGM S 3

12:00:00 00:00:20

12:30:00 00:01:00

14:00:00 00:20:00

&
- PGM_S +n - programowanie czgstosci pomiarOw z przesunigciem
hil:ml:sl Im:1s n - ilo§¢ zmian
h2:m2:s2 2m:2s h1:ml:sl przesunigcie w czasie ustawienia

............. wartosci czasu pomiaru Im:1s.
hn:mn:sn nm:ns
Np.:
al PGM +3 1:00:00 20 1:30:00 1:00 2:00:00 20:00[ENTER]
al 2TIME ?PGM_S[ENTER]
_TIME 11:35:44
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PGM_S 3
12:35:45 00:00:20
13:05:45 00:01:00
14:35:45 00:20:00
&
6.4.1 Rozkazy dla licznikéw w systemach AL154DA..:
-CLR C1 - zeryj licznik 1.(lub 2)
- COUNI_OFF,COUN?2_OFF - wylacz liczniki 1 i 2 (Dotyczy pamigci).
- COUN _OFF - wylacz wszystkie liczniki. (Dotyczy wyswietlania).
- COUN_ON - wlacz wszystkie liczniki. (Dotyczy wy$wietlania).
- COUNI_ON - wiacz licznik 1. (Dotyczy pamigci).
- COUN2_ON - wiacz licznik 1 i 2. (Dotyczy pamigci).
Np.: al CLR_M COUNI1_ON ?MEM [ENTER] - taki ciag roz-
rozkazdéw wyswietli pusta pamigc postaci:
Time __ 1 2 CON1
- 2COUNI - odczytanie wartosci licznika 1.
Np.: al 2COUNI CLR_C1 ?COUNI [ENTER] - taki rozkaz
wyswietli kolejno wartos$¢ biezaca wartos¢ licznika nastgpnie zerowa:
COUNI1 78473
COUN1 0 _
6.4.1 Rozkazy dla licznikéw w systemach AL154L1..:
-CLR C - zeruj wszystkie liczniki.
-cX YYYY - wpisz warto$¢ YYYY poczatkowa licznika X..
- 2¢x - wyswietl warto$¢ licznikaX.
Uwaga!
Licznik nr 1 tj. elodpowiada pierwszy kanat typu licznikowego przyktadowo
k9. Rozkaz przyktadowo ?¢2 zwraca wartos¢ 4 bajtowego licznika (wartosci
0od 0 do 2147483647 ) a rozkaz ?k10 zwraca warto$¢, odpowiadajacego
licznikowi, bufora pamigci. Bufory pamigci sa 2 bajtowe zeruja si¢ po
wartosci 65535.
Np.: al CLR_ M CLR_C ?MEM [ENTER] - taki ciag rozkazow
wyswietli pusta pami¢é np. postaci:
Time 12 3 7 k91 _k10/c2_k11/e3_
- ?COUN1 - odczytanie wartosci licznika 1.
Np.: al 2¢3 ?k11 [ENTER] -taki rozkaz wyswietli kolejno
wartos¢ licznika 3 1 odpowiadajaca
mu warto$¢ kanatu 11: C3 62368 42



